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1.背景と目的 
原発問題 ⇒ 自然エネルギー強化 

       ⇒ 風力発電：ポテンシャル大 

増速機方式 ダイレクトドライブ方式 

≪風力発電の主な方式≫ 

増速機 発電機 

×摩耗、メンテナンス困難 ×大型化、多極化 

強風 ⇒ 過電流 

≪磁気ギアード発電機の提案≫ 

2.構造 

3.誘起電圧 

低速ロータ 高速ロータ 固定部 

 

 20極 8極 12極 = + 

増速機として成立する条件 

(増速比)  

20極 

8極 
= 2.5 

U   V   W 

3相交流 強制回転 
2.5倍 

4.発電特性 

5.充電特性 

1.3T 

電磁鋼板0.5mm 
S45C コイル 

110turn,1Ω 

低速ロータ 高速ロータ 固定部 

強制回転 
運動方程式 

U    V    W 

3相交流 

0 

2T 
高速ロータ 

低速ロータ 

固定部 

6.まとめと今後の予定 

≪2次元電磁場解析≫ 

≪磁気ギアード発電機の提案≫  

  解析と実験 ⇒ 発電機としての特性を検証 

  ・誘起電圧 

  ・発電特性 

  ・充電特性 

 

≪今後の予定≫ 

 大出力化(MWクラスへの適用) 
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発電機 
 

解析モデル 磁束密度分布 

低速ロータ：400rpm(66.7Hz) 

3相整流器 

磁気ギアード発電機 

抵抗 

(1.05Ω) 
コンデンサ 

(1000μF) 

コイル 

(80μH) 
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AC/DCコンバータ回路 

U    V    W 

直流 

昇圧型DC/DCコンバータ 鉛蓄電池 

12V,5Ah 

3相整流器 

磁気ギアード発電機 
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サーボモータ 抵抗 

AC/DCコンバータ回路 

試作機 ≪実験≫ 

脱調 ⇒
 

過電流保護 

13.75V一定 


